Podnet na preskiimanie platnosti certifikatu typu laserového meraca rychlosti LTI TruCam

Abstrakt

Laserovy merac rychlosti LTI TruCam pouZivany policiou na kontrolu maximalnej
povolenej rychlosti nespliia technické poziadavky Prilohy &. 31 k vyhlaske ¢.
210/2000 Z. z. Samotné zaznamy z merania totiZ neobsahuju potrebné
informdcie ale len fotografiu bez vloZenych Udajov. Vsetky udaje k nim

priklada az software sllzZiaci na spracovanie zaznamov po skonceni sluzby
TruCam Viewer v pocitaci a teda s dékazmi manipuluje.

Aby vsak bolo mozné zabezpedit spolahlivost a integritu dokazu musi pozadované
informacie o merani a meradle vkladat do fotografii uz samotné meradlo pri ich vzniku
a tieto musia byt s fotografiou nedelitelne zlGéené. Toto ale nie je u laserového meraca
rychlosti LTI TruCam splnené a mame za to, Ze sankcie ukladané na zaklade merania
pomocou LTI TruCam su napadnutelné a neplatné. Zariadenie vykazuje aj vela dalSich
nedostatkov ktoré su detailne popisané nizsie. Dokument obsahuje aj ukazky z merani
vytvorenych v USA, ktoré v plnej miere zodpovedaju aj TruCam-om pouZzivanym v Slovenskej Republike.

Detailny popis

Meranie laserovym meracom rychlosti zariadenim LTI TruCam, znacka schvaleného typu TSK 162/09 —
013 doddvatela ZTS Elektronika SKS s.r.o. Nova Dubnica ktory pouZiva Policia Slovenskej Republiky pri
plneni dloh na useku vykonu dohladu nad bezpeénostou a plynulostou cestnej premavky podla nasho
nazoru nezodpovedd vyhlagke 210/2000 Z. z. Uradu pre normalizaciu, metroldgiu a sku$obnictvo
Slovenskej republiky a Prilohe €. 31 k vyhlaske €. 210/2000 Z. z.

Priloha 31 k vyhlaske €. 210/2000 Z. z. okrem iného uvadza nasledovné:

2.1 Vseobecné technické poziadavky

2.1.6 Zdznam o merani sa vyhotovuje vo forme obrazového dokumentu. Spravne zosuladenie optickej
osi zaznamového zariadenia a meracej osi snimaca rychlomera, musi byt zabezpecené mechanicky,
alebo musi byt kontrolovatelné inym vhodnym sp&sobom popisanym v sprievodnej dokumentécii podla
bodu

2.1.7. Zaznam o merani musi obsahovat

a) informaciu o miestnom Case a datume,

b) informaciu o mieste merania,

c¢) jednoznacné identifikacné prvky meraného vozidla (napr. evidencéné Cislo vozidla),

d) nameranu hodnotu rychlosti meraného vozidla a jednotku rychlosti,

e) jednoznacnu identifikaciu pouzitého rychlomera,

f) identifikaciu softvéru rychlomera,

g) nastavené limity rychlosti,

h) informacie, ktoré su podla technickej dokumentacie vyrobcu rychlomera potrebné na jednoznacné
priradenie nameranej hodnoty rychlosti meranému vozidlu,

i) informaciu o smere jazdy meraného vozidla, ak rychlomer umoznuje meranie rychlosti vozidla v
obidvoch smeroch jazdy vozidla,




j) rychlost meracieho vozidla a jednotku rychlosti, ak ide o mobilny rychlomer, informacie o ¢ase
zaCiatku a ¢ase konca merania rychlosti, ak je zdznam vo forme videosekvencie a tieto informdcie su
potrebné na jednoznacné priradenie nameranej hodnoty rychlosti meranému vozidlu.

Laserovy merac rychlosti TruCam vyhotovuje video a fotografie ktoré su spolu s Udajmi o merani
zabalené do suboru .jmf. Tieto je mozné prehliadat pomocou programu TruCam Viewer (ale aj
programom Archiv firmy Ramer c.h.m a.s. a programom Protokol firmy VM-soft) pri¢om si ho mézeme
predstavit akoby nejaky adresar alebo archiv so zaznamami a jednotlivé zaznamy z neho exportovat do
.jpg a .avi formatu. V Ziadnom pripade teda .jmf sibor ako taky nie je mozné povazovat za obrazovy
dokument pretoZe je pre fyzickd osobu necitatelny. Problémom je ale fakt, Ze jednotlivé videa

a fotografie samé o sebe neobsahuju vyssie uvedené Udaje, ale tieto k nim resp. do nich pridava az
samotny software TruCam Viewer (ani ten vSak nepridava vidy vsetky informacie a do kazdého
jednotlivého videa a fotografie), Co ddva priestor na potencidlnu manipuldciu. Inymi slovami to teda
znamena, ze obrazové informdcie a informacie uvedené v bode 2.1.7 Prilohy 31 k vyhlaske ¢. 210/2000
Z. z. nie su nedelitelne zlucené do jedného datového suboru a nie su integrované do pixelovej Struktury
digitadlneho snimku.

Exportom snimky volbou “Save current frame... / UloZ aktualny zaber...” v programe TruCam Viewer
sa dosiahne export aktudlne zobrazenej snimky z videozaznamu. Tato snimka neobsahuje absolltne
Ziadne informdcie o merani a uz vibec nie o meradle. Mdze mat teda maximalne umeleckd hodnotu.
PRILOHA 1.

Exportom videa volbou “Save clip()... / UloZ video()...” v programe TruCam Viewer sa dosiahne export
videa. Toto obsahuje nasledovné informdcie: Cislo fw verzie, ddtum, ¢as (nie je vSak jasné o aky ¢as sa
jedna kedZe vo video zazname sa nemeni tj. zostava po celt dobu na fixnej hodnote), rychlost (opat
fixna hodnota ktora nie je v zazname pocas jeho priebehu uz dalej aktualizovana), jednotka

rychlosti, smer jazdy a pocitadlo ¢asu v milisekundach zrejme od zaciatku zaznamu.

Vo videu sa na velmi kratky ¢as zobrazi zameriavaci kriz ¢ize informacia podla bodu h). Tento v3ak nie je
zobrazeny v zazname pocas celej doby trvania zaznamu, do zdznamu ho vklada software TruCam Viewer
a nie samotné meradlo LTI TruCam, ¢o opat poskytuje priestor pre chyby a manipuléciu. Toto dokladuje
aj fakt, Ze v tomto video zdzname sa zobrazi zameriavaci kriz rézneho tvaru podla volby “Crosshair /
Zameriava¢” v programe TruCam Viewer. CiZe je mozné uloZit to isté video s rédznymi zameriavacimi
krizmi. V kazdom pripade tieto vioZené informacie ani tak ani zdaleka neobsahuju vsetky udaje ktoré
uréuje Priloha ¢. 31 k vyhlasky ¢. 210/2000 Z. z.. Video zaznam je tiez pomerne nekvalitny a pri merani na
vzdialenost vacsiu neZ cca 100-150m v ¢ase zobrazenia zameriavacieho kriza nie je vidite/né EVC

a naopak v ¢ase ked uz EVC viditelné je, nie je na zdzname pre zmenu zase zobrazeny zameriavaci kri.
Na zdklade toho mdzeme tvrdit, Ze zdznam neobsahuje “c) jednoznacné identifikacné prvky meraného
vozidla (napr. evidencné cislo vozidla)“, resp. neobsahuje “h) informdcie, ktoré su podla technickej
dokumentdcie vyrobcu rychlomera potrebné na jednoznacné priradenie nameranej hodnoty rychlosti
meranému vozidlu®, ¢o nie je v stlade s bodom 2.2.1 Prilohy 31 k vyhlaske ¢. 210/2000 Z. z. kde sa
uvadza “Rychlomer musi pri sprdvnom pouZivani v sulade s technickou dokumentdciou zarucovat
jednoznaéné priradenie nameranej hodnoty rychlosti meranému vozidlu.“ PRILOHA 2



Priebeh merania ktoré je zariadenim LTI TruCam zaznamenané vo forme videa je teda vlastne len
vysledok merania rychlosti a vzdialenosti v jedinom ¢asovom okamihu (moment v ktorom bola vozidlu
zmerana rychlost), ale uz nie je pocas nahravania videozdaznamu vo video zazname aktualizovana. Nie je
teda zaznamenana Ziadna histéria merania ¢im podstatne klesa spolahlivost ddkazu a otvara sa redlna
moznost, Ze na fotografii bude v skutoc¢nosti iné vozidlo nez to, ktorého rychlost bola naozaj zmerana

a nie je mozné vyluéit pripadné chyby merania ktoré sa u laserovych meracov mézu vyskytnut.
Predovsetkym sa jedna o chyby v dosledku odrazov a tzv. efekt sklzu.

Exportom dat volbou “Save text data / UloZit textové udaje” v programe TruCam Viewer sa dosiahne
export niektorych dat z merania vo forme textového suboru. Za povSimnutie tu stoji fakt, Ze udaj
“Firmware:” uvedeny v tomto subore nezodpoveda Cislu fw zobrazeného pri exporte fotografie volbou
“Save still image... / UlozZit staticky obrazok...” resp. “Print current... / Tla¢ aktudlneho...”. V tomto
pripade sa totiZ jedna o verziu software TruCam pricom druhom pripade ide o verziu jadra TruCam. Tieto
data vsak aj tak nemaju bez obrazového dokumentu vypovedaciu hodnotu.

Exportom snimky volbou “Save still image... / UloZit staticky obrazok...” v programe TruCam Viewer sa
dosiahne export fotografie ktoru zariadenie vytvori na konci zdznamu v Case ked'sa vozidlo nachadza

v nastavenej vzdialenosti alebo pri uvolneni spuste. Tato fotografia ktoru zobrazil a vytvoril program
TruCam Viewer ma k samotnej fotografii vytvorenej zariadenim LTI TruCam v hornej ¢asti pridané
informacie o merani. Tieto informacie vSak opat priklada prave software TruCam Viewer a nevklada ich
do obrazového dokumentu samotné meradlo LTI TruCam. Toto dokladuje aj fakt, Ze v tejto informdcii je
mozné zobrazit datum v r6znom formate podla nastavenia v programe TruCam Viewer a to bud' vo
formate MM/DD/YYYY alebo DD/MM/YYYY. Informacie sa tiez lisia podla pouZitej verzie programu
TruCam Viewer alebo zvoleného jazyka ¢i inych nastaveni aj v rdmci jednej verzie programu TruCam
Viewer ¢o len opéat potvrdzuje vyssie uvedeny fakt. PRILOHA 3

Fotografia samotna navySe neobsahuje “h) informdcie, ktoré su podla technickej dokumentdcie vyrobcu
rychlomera potrebné na jednoznacné priradenie nameranej hodnoty rychlosti meranému vozidlu”, teda
vobec neobsahuje zameriavaci kriz ak tato volba nie je v nastaveni TruCam Viewer zapnuta (nie kazda
verzia programu TruCam Viewer umozriuje nastavenie tejto moznosti). Navyse je tato skuto¢nost

v rozpore s informaciou v navode k zariadeniu pretoZe tento explicitne uvddza na strane 22 “Zameriavac:
PouZite stylus pre volbu typu zameriavacieho krizZa, ktory bude zobrazovany na zazname s vozidlom”
Toto vSak nie je pravda jednak z hore uvedeného dovodu ako aj z dovodu, Ze zameriavaci kriZ pouZzity

a zobrazeny na displeji zariadenia LTI TruCam a kriz ktory do zdznamu vklada software TruCam Viewer,
mozu byt odlisné (teda v LTI TruCam a v zdzname sa mdze pouzit iny typ kriza podla individudlneho
nastavenia) a aj ich vzajomnu polohu nie je mozné overit a nemusi sa teda ani celkom zhodovat.

Tym Ze aj taky podstatny Udaj akym je zameriavaci kriZ tj “h) informdcie, ktoré su podla technickej
dokumentdcie vyrobcu rychlomera potrebné na jednoznacné priradenie nameranej hodnoty rychlosti
meranému vozidlu”, teda evidentne pridava do fotografie TruCam Viewer software (ak teda vébec toto
nastavenie umoznuje pouzivana verzia programu TruCam Viewer) a nie samotné zariadenie LTI TruCam
nie je podla ndsho nazoru mozné overit zosuladenie optickej osi laseru s osou zameriavacieho kriza na
zazname. Jeho poloha sa totiz nemusi presne zhodovat s polohou zameriavacieho kriza ktory zobrazuje
zariadenie LTI TruCam operatorovi na displeji kedZe ako bolo spomenuté tento kriz sa neuklada do
zdznamu priamo pri jeho vytvarani v meradle. Teda nie je ani mozné nasledne overit a porovnat polohu
kriza ktoru videl poc¢as merania operator na displeji a ktord do zaznamu vlozi TruCam Viewer. Sposob
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vkladania v software TruCam Viewer je totiz velmi jednoduchy a spociva len v tom, Ze sa vlozi na
konkrétne a vZdy to isté miesto vo fotografii. Navyse pretoZe meranie prebehlo vinom okamihu nez

v ktorom bola vyhotovena fotografia je aj umiestnenie kriza na tejto fotografii velmi sporné a prakticky o
ni¢com nevypovedajuce (viz. dalej).

Fotografia tiez neobsahuje GPS suradnice z miesta merania, ale len text napriklad ,,GPS“ alebo iny
zadany text. V pripade pouzitia GPS na lokalizaciu miesta merania bez ru¢ného zadania nazvu teda
neobsahuje b) informdciu o mieste merania, pretoze suradnice nie su vo fotografii viditelné, Cize nie su
integrované do pixelovej Struktury digitdlneho snimku.

Okrem toho rychlost vozidla a vzdialenost uvedend v priloZzenych informaciach nezodpoveda skutoénosti
v momente vytvorenia fotografie ale v ¢ase zmerania rychlosti kedy je vozidlo v inej pozicii, mozZe sa
pohybovat inou rychlostou, v inom pruhu a pod. a je v inej vzdialenosti od LTI TruCam (ako v momente
vytvorenia tejto fotografie) resp. sa dokonca moze jednat o Uplne iné vozidlo. Toto je dobre viditelné

v zdberoch na ktorych je zaznamenany dlhsi videozdznam a vozidlu je zmerana rychlost vo vacsej
vzdialenosti od operatora. Takato fotografia je podla nasho nazoru zmanipulovana a poskytuje klamlivy
obraz skutocnosti pretoZe sa v nej miesaju 2 rézne ¢asové okamihy (¢as merania a ¢as vyhotovenia
fotografie). Fotografia je totiZ vytvorend v nastavenej vzdialenosti od LTI TruCamu v resp. pri uvolneni
spuste.

Preco je to dolezité? Pozrime sa na priklad merania v obci: M6Ze nastat situacia kedy je v meranom
Useku r6zne obmedzenie rychlosti. Priblizne 100m od miesta merania je MPR zvy$ena na 70km/h. Pred
tymto miestom je MPR 50km/h. Vozidlo sa pohybuje rychlostou napr. 65km/h priblizne 120m od miesta
merania (teda vozidlo je v zéne 70km/h a LTI TruCam s operatorom v zéne 50km/h). V tomto okamihu
zacne operator merat rychlost a kedZe je prekroéend MPR 50km/h (povedzme, Ze limit zaznamu je
60km/h) spusti sa zdznam. Fotografia bude vytvorena az v okamihu ked' sa merané vozidlo priblizi

k operatorovi. Navyse predpokladajme, Ze toto miesto bude na Urovni prechodu pre chodcov.
Vysledkom bude teda fotografia vozidla na prechode pre chodcov idtceho rychlostou 65km/h v mieste
kde je MPR 50km/h pri¢om vodi¢ sa v skuto¢nosti v tomto mieste uz mohol pohybovat rychlostou
50km/h. V informéciach ktoré prilozi TruCam Viewer k tejto fotografii sice bude viditelnd vzdialenost od
TruCam v momente zmerania rychlosti 120m ale vzhladom na to, Ze merania sa vykonavaju z mobilného
stanoviska nebude uz mozné tuto skuto€nost Uplne presne overit. Toto umocriuje fakt Ze GPS poloha je
aktualizovana len raz za minatu (Standardné nastavenie) a GPS suradnice nie st integrované do pixelovej
Struktury digitdlneho snimku. Zaznamenana je len rychlost vozidla v jedinom okamihu a tato uz nie je
pocas nahravania videozaznamu vébec aktualizovand. Neexistuje teda Ziadna histéria merania ¢o navyse
v kombindacii so skuto¢nostou, Ze GPS poloha nie je aktualizovana nepretrZite podstatne znizuje
spolahlivost takéhoto d6kazu a vytvara priestor pre chyby, manipulaciu a r6zne domnienky. Jasne
viditelna bude iba skutocnost, Ze na fotografii je vozidlo na prechode iduce vyrazne nad MPR ¢o v3ak
vbbec nemusi zodpovedat skutoénosti Cize rychlosti vozidla v okamihu v ktorom je zachytené na
fotografii. Tomuto je mozZné zabranit v podstate len tak, Ze rychlost aj vzdialenost bude v zazname
priebeZne aktualizovana pocas celej alebo aspon skoro celej doby kedy prebieha meranie (resp. operator
drzi stlaéenu spust) a/alebo zdznam, alebo sa vytvori fotografia v okamihu vyhodnotenia rychlosti
zariadenim pripadne sa vytvori sekvencia fotografii. Tato modelova situdcia mdze nastat nahodne ale,
moze byt aj umyselne spdsobend operdtorom. Bezny vodic pri pohlade na zaznam nema vedomost

o tom, Ze rychlost a ¢as nezodpovedaju miestu v ktorom je vyhotovena fotografia a ktord mu je priamo
na mieste alebo v spravnom konani predlozena.



Dalej vzhladom na to, Ze rychlost a ¢as nezodpoveda ¢asovému okamihu vytvorenia fotografie

a fotografia sa vytvori v nastavenej vzdialenosti resp. pri uvolneni spuste je mozné za istych okolnosti
dosiahnut skutoénost Ze na tejto fotografii sa bude nachddzat iné vozidlo nez ktoré bolo v skuto¢nosti
zmerané ¢o demonétruju fotografie v prilohe PRILOHA 4.

Vytvorenim tlaéovej zostavy volbou “Print current... / Tla¢ aktualneho...” v programe TruCam Viewer
sa dosiahne tla¢ dokumentu o priestupku. Vytlaci sa snimok z video zaznamu v momente merania

a obrdzok ktory je podla vSetkého vyrezom z fotografie vytvorenej na konci merania v nastavenej
vzdialenosti. Ani jeden z tychto zaznamov vSak neobsahuje vloZzené informacie ktoré a ako ich vyZaduje
Priloha 31; nie je to teda zaznam v zmysle Prilohy 31 k vyhlaske ¢. 210/2000 Z. z. Niektoré informacie su
iba uvedené vedla fotografii v textovej ¢asti dokumentu a nie su integrované do pixelovej Struktury
digitalneho snimku. Ukazka protokolu v prilohe opat ukazuje moznost, ze na fotografiach toho istého
protokolu sa m6zu nachadzat dve rézne vozidla.

V Protokole o posudeni typu meradla SMU zo dia 19.8.2011 sa uvadza, v Casti 5, Ze “...Meranie
vzdialenosti pri merani rychlosti, hodnota indikovana na zazname o merani rychlosti je hodnota presne
priradena strednému zaberu z vyhodnocovaného mnoZstva videozaznamov”. Nie je celkom jasné ¢o
znamena pojem “priradend strednému zdberu z vyhodnocovaného mnozZstva videozdznamov.” Urcite sa
nejedna o prostredny zdznam z celej sekvencie merania (myslené tak, Ze z 10 sekundového zaznamu sa
nejedna o vzdialenost v ktorej sa vozidlo nachadzalo v 5. sekunde)

Aby bolo mozné zabezpe’it spolahlivost a integritu zdznamu musi pozadované informacie o merani

a meradle vkladat do pixelovej $truktiry zaznamu samotné meradlo. Toto jednoznacne ale nie je

u laserového meraca rychlosti LTI TruCam splnené pretoZe Udaje sa vkladaju aZ neskor pri spracovavani
zaznamov v pocitacovom programe TruCam Viewer.

Z uvedeného usudzujeme, Ze laserovy merac rychlosti LTI TruCam znacka schvéleného typu TSK 162/09 —
013 doddvatela ZTS Elektronika SKS s.r.o. Nova Dubnica ktory pouZiva Policia Slovenskej Republiky pri
plneni Uloh na Useku vykonu dohladu nad bezpeénostou a plynulostou cestnej premavky NEMA mat
platny certifikat typu meradla, pretoze poskytuje mnoho sp6sobov na chyby, manipuldciu zdznamov a
predovsetkym zaznam z merania nezodpoveda podmienkam Prilohy €. 31 k vyhlaske ¢. 210/2000 Z. z.
Ani jeden zdznam (2.1.6 Zaznam o merani sa vyhotovuje vo forme obrazového dokumentu) totiz
neobsahuje vietky Udaje ktoré pozaduje Priloha €. 31 k vyhlaske ¢. 210/2000 Z. z a teda tiez nespiiia
VSeobecné technické poZiadavky konkrétne bod 2.1.1. v ktorom sa uvadza “Rychlomer musi pri
spravnom pouzivani v sulade s technickou dokumentaciou zarucovat jednoznaéné priradenie nameranej
hodnoty rychlosti meranému vozidlu.”

Dokument je mozné volne Sirit len cely s prilohami a nezmeneny!
Identifikdcia autora: b192cc16d8ff29a5bf3adb8f870638e1c¢73662b0a34b126e1d251c344661a622



PRILOHA 1 “Uloz aktudlny zaber...”
Chybaju akékolvek udaje o merani a meradle

PRILOHA 2 “Uloz video()...”
Minimum Udajov a iba na kratky ¢as zobrazeny zameriavaci kriz

£ 1454336307_9G000_0201_141827.avi - VLC media player - | e

Media Playback Audic Mideo Subtitle  Tools  View Help

lv1.19] 01/02/2016

975 msec

00:00 00:03 |

O RECE -




PRILOHA 3 “ Uloiit staticky obrazok...”

Rovnaka fotografia, ale iné priloZzené udaje (SK, EN, EN so zameriavacim krizom pri¢om EN verzie boli
urobené v inej verzii programu TruCam Viewer); dokaz toho, Ze Udaje vklada software TruCam
Viewer a nie zariadenie LTI TruCam, ukazka moZnosti manipulacie a nespolahlivosti d6kazu.

Vsimnite si, Ze zameriavaci kriZ na video zazname v Prilohe 2 je iny ako na fotografii nizsie.
Asi najpodstatnejsim problémom je to Ze na zdbere nizsie sa v skuto¢nosti nachadza iné vozidlo nez
to, ktorého rychlost bola zmerana. Vsimnite si datum, ¢as merania a rychlost ktoré sa presne zhoduju

s tymi v Prilohe 2. Ktoré vozidlo bolo teda v skuto¢nosti zmerané? :-)

Z obrazkov je zrejmé, Ze fotografia z merania a priloZzené Udaje netvoria celok a teda nie su
nedelitelne zIucené do jedného datového suboru.

Zéznam &: 934  Dé&tum: 01/02/2016  Cas: 14:18:27  Mesto: Prairie Star pkwy
€0Z: 2525  Meno: Hayes 2525  Dovolend rychlost: 45 MPH  Rychlost’ 64 MPH (prijazd)  Vzdialenost’ 677.6 ft
Sériové Cislo: TC00103 v1.19




Clip No: 934 Date: 01/02/2016 Time: 14:18:27 Loc: Prairie Star pkwy
ID: 2525 Name: Hayes 2525 Speed Limit: 45 MPH Speed: 64 MPH (APP) Distance: 677.6 ft

1454336307_9G000_0201_141827.jmf  Serial No: TC001033 v1.19

Clip No: 934 Date: 01/02/2016 Time: 14:18:27 Loc: Prairie Star pkwy
ID: 2525 Name: Hayes 2525 Speed Limit: 45 MPH Speed: 64 MPH (APP) Distance: 677.6 ft
1454336307_9G000_0201_141827.jmf Serial No: TC001033 v1.19




PRILOHA 4 — NESPRAVNE VOZIDLO NA FOTOGRAFII PRIESTUPKU
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ZAMERIAVACI KRiZ INDIKUJE
KRATKY MOMENT MERANIA

@64 MPH (pria
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Zéznam &.: 934 Datum: 01/02/2016  Cas: 14:18:27  Mesto;
¢oz: 2525 leno: Hayec 2525 Dovalani.rmichloct: 45 MEH
Sériové Cislo: TC001033
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ROZDIELNE VOZIDLA. ZIADNY ZAMERIAVACI KRiZ NA FOTOGRAFII; AK BY SA NA NEJ
AJ NACHADZAL UKAZOVAL BY NA NESPRAVNE VOZIDLO PRETOZE DO ZABERU HO
VKLADA TRUCAM VIEWER SOFTWARE A NIE SAMOTNE ZARIADENIE LTI TRUCAM




Stbor: 1454336307_9G000_0201_141827.jmf

Datum: 01/02/2016 Cas: 14:18:27

TruCam Sérioveé ¢islo: TC001033
Meno: Hayes 2525
C0z: 2525

Namerana rychlost: 64 MPH (prijazd)
Vo vzdialenosti: 677.6 ft

Dovolena rychlost: 45 MPH
Rych.limit pre zdznam: 5 MPH

Prog.verzia: v1.19

Miesto merania: Prairie Star pkwy (Kod miesta: n/a)
Zem. Sirka: 38° 57' 52.62" N
Zem. dizka: 94° 43' 28.87" W




